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Dati tecnici Momento di Inerzia (cm*)
KS145 KS145 2C KS145 KS145 2C
Corsa utile max. / | tot max (2C)[mm] 1800/1800 1800/1800 Ix 100,2 100,2
Velocita max.di traslazione [m/s] vedi pag. 49 vedi pag. 49 ly 681,84 681,84
Peso del carro [kg] 1,5 3
Peso corsa zero [kg] 6 8,7
Peso per ogni 100 mm di corsa utile [kg] 1,45 1,45 Capacita di Carico
) KS145 KS145 2C
Coppia a vuoto [Nm] 0,6 0,68
) ) Taglia vite 20 20
Taglia guide 20 20
) ) , Fx P5 21340 21340
Distanza min/max 2 carrelli Dc [mm] // //
, , Fx P10 15160 15160
passo dist carrelli [mm] 1 1
Fx P20 7640 7640
Fy 8210 13420
Fz 13600 13420
Mx 570 1107
My 270 14 x Dc
Mz 270 7 x Dc
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